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一站式物联网供应平台
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在线VOCs检测仪

使用说明书（烟道）
	JXBS-4001-VOCs-Y

	Ver1.1

	Ver1.0


产品描述

产品概述
JXBS-4001-VOC系列是一款采用目前最新的VOC检测仪。该仪器采用泵吸式采样方式，可直接连接烟道等气体出口管道，进入仪器内部的气体先后通过疏水器、除湿器、流量计等单元进行干燥过滤。最后进入智能VOC气体检测仪，经过先进的检测技术，测量出气体中的VOCs浓度。
本系统主要应用于检测VOC污染物的场所，例如工厂、矿区、化工区等环境。

功能特点


标准的技术路线：根据国家相关标准要求提供完整的配置系统；
多种联网接口：支持4G/2G/NBIOT等多种通讯方式，无需数采仪直接上传平台。

科学的算法技术：采用高斯烟羽模型，分布式冗余节点判断算法实现对VOCs排放区域布点、整体监控，污染物扩散趋势推算，VOCs排放源解析等功能。

精确的监测数据：可同时监测多种污染气体，具有很高的时间、空间分辨能力和探测灵敏度；

先进的配套软件：采用数据采集、分析及可视化软件，大大提高监测效率。

独有的泵吸式采样：内置强力采样泵，监测范围大，响应、恢复时间短，使仪器具有敏锐嗅觉：

超宽测量范围，量程自由设定：部分探头测量精度达到ppb级：

智能的温度和零点补偿算法：使仪器表现出更加优良的性能；

主要参数

	检测气体
	非甲烷总烃

	检测方式
	半导体/电化学/PID/FID（可选）

	气体量程
	0-30ppm/1000ppm/6000ppm

	颗粒物
	0-999ug/m3（标配）

	分辨率
	1ppb/0.1ppm | 1ug/m3

	采访方式
	泵吸式

	精确度
	≤±5%FS

	重复性
	≤±2%FS

	零点漂移
	≤±2%FS/6h

	跨度漂移
	≤±5%FS/6h

	响应时间
	T90＜5s

	工作温度
	-40~70℃

	工作湿度
	0~90%RH（相对湿度）、无凝结

	工作电压
	220V AC

	输出信号
	4G/2G/NBIOT/485/4-20mA

	功率
	≤30W（无LED屏幕）

≤150W（LED屏幕）

	屏幕规格
	3*3 P10红色


工作原理
如下图所示，在引流泵的作用下，烟气依次进入温湿度传感器，冷凝器，疏水器，颗粒物检测腔体，检测PM2.5、PM10颗粒物浓度，再进入各气体浓度检测腔体，检测硫化氢、二氧化碳等气体浓度，后经引流泵模块排出，系统构造简单，集成度高，维护方便（以上模块根据需要选配，非默认标配）。
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VOC传感器的环境温度为-40℃～+70℃，相对湿度0~90%RH（无冷凝）而本产品在气体进入VOC传感器之前可依据客户需求，针对不同的监测环境添加预处理模块，进行螺旋冷凝、疏水干燥等操作，以达到传感器要求；
VOC检测仪一般安装在管道附近的墙壁上，通过气管连接到烟筒处，可以单台使用，也可以在气体处理设备前后各安装一台VOC检测仪来检测气体处理的效果。

结果可以现场显示，也可以通过不同的接口上传到云端、环保局等。
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设备安装

设别安装前检查

安装设备前请检查设备清单：

	名称
	数量

	VOC检测仪主机
	1台

	安装配件
	若干

	保修卡/合格证
	1份


产品外观

产品外形为白色壁挂式主机，前面有7寸液晶显示屏幕实时显示相关数据并带有触控配置，如图所示：
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设备安装


从装运包装箱中取出仪器，检查仪器外观及各配件有无损伤。
选择需要检测的排放点，在其附近选择进行打孔壁挂式、立管式最大直径100mm或地面固定孔安装本产品，通过管路将所需测量气体引到监测仪器中。产品安装详情见下图：
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产品对于安装有一定的要求，要求：
监测点周围建设情况稳定；
监测点能长期使用，且不会改变位置；

监测点地处相对安全和防火措施有保障的地方；

监测点附近没有强电磁干扰；

监测点附近具备稳定可靠地电源供给；

监测点的通讯线路方便安装和维修；

产品安装位置为烟道，仪器自带烟气管道直径为6mm，请结合实际情况在烟道上进行开孔。如下图所示为产品的气路连接。

485通信协议

通讯基本参数
	参数
	内容

	编码
	8 位二进制

	数据位
	8位

	奇偶校验位
	无

	停止位
	1位

	错误校准
	CRC冗长循环码

	波特率
	2400bps/4800bps/9600 bps 可设,出厂默认为 9600bps

	编码
	8 位二进制


寄存器地址
	寄存器地址
	PLC组态地址
	内容
	操作

	0006H
	40007
	TVOC浓度（单位1ppb或0.1ppm)
	只读

	0004H
	40006
	颗粒物浓度（1ug/m3）
	只读


读取设备地址0x01的VOC值


问询帧

	地址码
	功能码
	起始地址
	数据长度
	校验码低位
	校验码高位

	0x01
	0x03
	0x00,0x06
	0x00,0x01
	0x64
	0x0B



应答帧
	地址码
	功能码
	有效字节数
	voc值
	校验码

低位
	校验码

高位

	0x01
	0x03
	0x02
	0x00 0xBD
	0x78
	0x35


VOC： 

00BD H(十六进制)=189=>VOC=18.9ppm

产品联网使用

4.1连接精讯云

4.1.1如何接入精讯云

精讯云云服务器的接入方式分为两种：

针对支持精讯畅通生态圈的联网设备。

在PC端使用账号登录云服务器，将设备的ID添加到账号内，即可通过PC端服务器查看设备上传数据；

在微信小程序内，通过扫描设备的二维码ID，将设备添加到账号内，即可查看设备上传数据。

若使用非精讯畅通的第三方产品。可按照我司云端服务器的上报对接协议，将数据上传到我司的云端服务器。云端上报具体使用的协议，请和售前或者售后联系。

4.1.2精讯云的使用

首先需要输入域名（www.sennor.net）进入到平台的登录界面，如下图所示：

[image: image5.png]EERGS

1@ xawboor
Sl





将账号密码填写到相应位置，即可进入云端服务器的主界面；主界面包含了服务器的具体的功能项以及使用帮助说明。如图所示：
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图 精讯云管理界面

精讯云服务器功能包括：数据中心、设备中心、摄像头管理、触发器管理、监控大屏、系统语言的选择和设置等功能。

“数据中心->地图显示”可通过地图形式查看设备绑定的地点以及设备的名称，此种方式可以一次性观察绑定的设备数量，非常直观，适合向政府机构展示使用。

“数据中心->列表显示”可查看绑定设备的数量以及设备的名称，适合统计使用。

“数据中心->图形化显示”可以通过所搜设备的ID，查看数据。

“数据中心->历史数据”可以输入设备的ID，可以查看设备任意时间段上传的数据。

“设备中心->设备管理”可以通过搜索设备ID，查看设备数据；点击左上角“添加设备”，可以进行设备的添加，如下图所示：
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图 精讯云设备添加界面


根据界面的提示，进行设备的添加。

（1）“名称”可填写您自己需要的；

（2）“设备号”即设备的ID，例如：16F3F88714BB,将这组数值填写到“设备号”一栏即可；

（3）“初始密码”一栏，可以填写，也可以不填写，具体根据您自己的需求；

（4）“设备分组”是把设备添加到您分好的组别中，具体的分组根据您的需求；

（5）“设备地址”点击右侧的蓝色坐标箭头，进入地图里，然后拖动地图内部的一个蓝色箭头，进行坐标的定位，确定好坐标后，点击“确认”，最后再点击“添加”，即可完成设备的添加。
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